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Casual-dialog system based on scenery and nearby information

移動中に得られる画像・周辺情報を話題とする雑談対話技術

移りゆく車窓の風景についてロボットと話そう

どんな研究
時々刻々とリアルタイムに変化する車からの景色を話題とする、移動体向けパートナー対話システムの研究で
す。自車位置周辺の情報も取り込むことで、物知りな対話システムと「今」を共有する楽しみを感じながらド
ライブする、新しい体験を実現しています。

どこが凄い
NTTが構築した、日本語最大規模の「対話データ」を用いた深層学習に基づく対話モデルを利用することで、
自然な雑談を実現しています。本システムはさらに、車窓画像の情報と自車位置周辺のスポット情報を取り込
むことで、車から見える風景やそれに紐づく情報を話題とした対話を世界で初めて実現しています。

めざす未来
対話システムは機械であるからこそ、いつでも気兼ねなく、どんな話題についても、私たちそれぞれに合った
スタイルで話すことができます。人生に楽しみをもたらす話し相手として、対話システムが当たり前のパート
ナーになる未来をめざしています。
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